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1 DATOS PERSONALES

Nacimiento: 01/11/1958, Dolores - Argentina
Documento de identidad: DNI 12.848.624
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Facultad de Ingenieria,
Universidad Nacional de Mar del Plata
JUAN B. JUSTO 4302
(7600) MAR DEL PLATA
Argentina
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Fax: (0223) 4810046
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2 FORMACION ACADEMICA/TITULACION

2002 - 2006 Doctor en Ingenieria, Mencién Electronica.

Universidad Nacional de Mar del Plata, Argentina.

Tesis: Técnicas de muestreo aleatorio aplicadas a la adquisicion de sefiales, 2006.
1992 - 1992 Master en Tecnologias de la Informacion en Fabricacion.

Universidad Politécnica de Madrid, Espafia.

Tesis: Control avanzado de motores de corriente alterna, 1993.
1977 - 1984 Ingeniero Electricista c/or. Electrénica.

Universidad Nacional de Mar del Plata, Argentina.

Tesina: Medidor de Propiedades Magnéticas, 1985.

3 EXPERIENCIA PROFESIONAL

Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas - CONICET
2001 - Actual Investigador Adjunto sin Director CIC.
1995 - 2001 Investigador Asistente CIC.
1988 - 1992 Becario Interno Perfeccionamiento.
1986 - 1988 Becario Interno Iniciacion.

Universidad Nacional de Mar del Plata - MDP
2004 - Actual Profesor Titular, Dedicacion exclusiva.
1994 - 2004 Profesor Asociado, Dedicacion exclusiva.
1990 - 1994 Profesor Adjunto, Dedicacion exclusiva.
1987 - 1990 Profesor Adjunto, Dedicacién simple.
1986 - 1987 Jefe de Trabajos Practicos, Dedicacion simple.
1985 - 1986 Ayudante de Primera, Dedicacion exclusiva.
1985 - 1985 Ayudante de Primera, Dedicacion parcial.
1978 - 1985 Ayudante de Segunda, Dedicacion simple.

Organizaciéon Europea Para La Investigacion Nuclear - CERN
1996 - 1999 Cientifico Asociado.
1990 - 1992 Cientifico Asociado.



4 PROYECTOS DE INVESTIGACION

2008 - Actual

2008 - Actual

2002 - Actual

1990 - 2008

2005 - 2009

INYECCION DE ENERGIA A LA RED ELECTRICA EN FUENTES DE ENERGIAS RENOVABLES Y
GENERACION DISTRIBUIDA.

Descripcion: El objetivo general de este proyecto es el desarrollo de nuevos métodos de control de corriente destinados a la
inyeccion de energias renovables a la red eléctrica y a la Generacién Distribuida (GD). La inyeccién de energia a la red es un
tema primordial en el desarrollo de energias renovables y, en general, en la temética de generacién distribuida. La GD, que
consiste en generar la electricidad cerca de los puntos de consumo, permite la interconexion de los distintos sistemas de energia
renovable, con las redes de distribucion de baja tension proximas al usuario. De esta forma se pretende utilizar mas
eficientemente los recursos renovables, y por ende incrementar el uso de las energias limpias y mejorar el rendimiento global de
las redes de distribucién energéticas. En el marco de la inyecciéon de energia a la red, es esencial el adecuado control de
corriente para que la energia inyectada sea robusta frente a las perturbaciones de red y los cambios en los parametros de la
misma. Se utilizaran técnicas de simulacién funcional y circuital, asi como la construccion de prototipos de sistemas de inyeccion
ared eléctrica a fin de validar experimentalmente los métodos de control de corriente obtenidos.

Integrantes: Daniel Oscar Carrica (Responsable); Gustavo Uicich; Jonatan Fischer; Mario Herran; Sergio Gonzalez.

Financiador: Universidad Nacional de Mar del Plata - (Apoyo financiero).

PROCESAMIENTO DE SENALES APLICADO A LA ELECTRONICA DE POTENCIA.

Descripcion: El objetivo general de este proyecto es el desarrollo de algoritmos computacionalmente eficientes para el
procesamiento de sefiales en electrénica de potencia. Se pretende, por un lado, aplicar el procesamiento de sefiales en el campo
de las redes eléctricas, en particular se busca la identificacion de perturbaciones y la medicién de distorsién sobre la red
eléctrica. Por otro lado se busca aplicar algoritmos investigados a la comunicaciéon de datos sobre la misma. Se aplicaran
técnicas del Procesamiento de Sefiales como DFT, Goertzel y Secuencias Complementarias entre otras. La validacion
experimental de estas técnicas se realizaran por medio de DSPs (Procesadores Digitales de Sefiales) como de FPGAs (Arreglos
Légicos Programables). Integrantes: Daniel Oscar Carrica (Responsable); Marcos Funes; Mario Benedetti; Matias Hadad; Patricio
Donato. Financiador: Universidad Nacional de Mar del Plata - MDP (Apoyo financiero).

CONVERTIDORES DE POTENCIA.

Descripcion: El objetivo general de este proyecto es desarrollar topologias y metodologias de control para los Convertidores de
Potencia Altas Prestaciones (CPAP). El tema de investigacion se orienta hacia dos lineas de trabajo mas especificas: 1) CPAPs
para fuentes de corriente pulsada en aceleradores de particulas y 2) CPAPs controlados por fase en condiciones de conduccién
discontinua. En el primer caso se investiga un CPAP destinado a fuentes de deflexion de aceleradores de particulas, el cual debe
suministrar pulsos de corriente de 2000 A con una precision de 500ppm, una alimentacion de 3000 V y una duracion entre 1y 10
ms. En el segundo caso se persigue el desarrollo de un nuevo método de control para convertidores controlados por fase en
condiciones de conduccién discontinua para extender el rango Util de operacion de los mismos. Se utilizan técnicas de simulacion
funcional y circuital, y se construyen los prototipos de Fuentes Pulsada y Convertidores Conmutados por Linea. Integrantes:
Mario Benedetti (Responsable); Daniel Oscar Carrica; Gustavo Uicich; Nicolas Wassinger; Roberto Petrocelli; Rogelio Garcia
Retegui; Sebastian Maestri; Sergio Gonzalez; Walter Kloster, Jonatan Fischer; Mario Herran. Financiador: Universidad Nacional
de Mar del Plata - MDP (Apoyo financiero); Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas - CONICET (Beca);
Agencia Nacional de Promocién Cientifica y Tecnolégica - ANPCYT (Apoyo financiero).

ELECTRONICA DE POTENCIA.

Descripcién: Se investigaron en los temas de Convertidores de Potencia (CP) y Control de Movimiento (CM). Dentro de CP, a los
de baja potencia (CBP) y a los de gran potencia (CGP). De los primeros, en particular a los cuasi-resonantes a corriente cero
(QRC-ZCS) con el fin de aumentar el rendimiento reducido cuando se operan a bajas tensiones. Por otro lado, en los CGP
(control de fase vy tiristores) se utilizaron técnicas de control avanzado para mejorar las limitaciones en la precision de la tension
de salida, la respuesta temporal y rechazo a perturbaciones. Por otra parte, en los CP en general pueden existir restricciones en
la respuesta dinamica debido a la velocidad del procesador cuando los algoritmos de control son extensos. Se investigé entonces
el reemplazo del procesador por Arreglos Légicos Programables (ALP) a fin de mejorarla. En cuanto al CM, los accionamientos
CA sin sensado de velocidad poseen limitaciones en controles posicion y en controles de velocidad en bajas velocidades. Se
desarrollaron nuevos estimadores con el objeto superar las limitaciones mencionadas. En cuanto a los inversores en
accionamientos CA las mejores técnicas de modulacion PWM-Vectores Espaciales (VE) presentan dificultades al operar en
sobremodulacion. Se desarrollaron nuevas variantes PWM-VE a fin de mejorar este aspecto. Otro campo son los accionamientos
paso a paso de alta performance, donde los excitadores chopper producen ripple de corriente considerable o frecuencias de
ripple altas, lo que resulta en una menor vida (til de la maquina y en un menor rendimiento. Se investigaron excitadores para
mejorar este aspecto. Finalmente, en el posicionamiento preciso de multiples ejes a altas velocidades, el tiempo de
procesamiento provoca discontinuidades en los perfiles de velocidad que se acentlian a medida que aumenta la velocidad. Se
propusieron algoritmos mas eficientes que reducen el tiempo de procesamiento. Ademas se utilizaron ALP en reemplazo del
procesador para reducir ain mas dicho tiempo. Integrantes: Mario Benedetti (Responsable); Daniel Oscar Carrica; Daniel
Carrica; Gustavo Uicich; Roberto Petrocelli; Rogelio Garcia Retegui; Sebastian Maestri; Sergio Gonzalez; Walter Kloster, Jonatan
Fischer; Mario Herran, Ignacio Carugatti. Financiador: Agencia Nacional de Promocion Cientifica y Tecnol6gica - ANPCYT (Apoyo
financiero); Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas - CONICET (Beca); Consejo Nacional de
Investigaciones Cientificas y Técnicas - CONICET (Apoyo financiero).

ALFA HIGH ENERGY PHYSICS LATINAMERICAN EUROPEAN NETWORK (HELEN).

Descripcién: Objetivos del Proyecto: Capacitar a las nuevas generaciones de fisicos y tecndlogos en el campo de la Fisica de
Altas Energias, en el cual Europa es lider, promoviendo la tecnologia y la fisica en los paises de America Latina y contribuyendo
a modernizar estos campos. Las instalaciones del CERN, DESY, Gran Sasso, en particular el Large Hadron Collider (LHC)
conocido como la Maquina de Dios, HERA asi como el Experimento Auger en la Argentina constituyen centros fundamentales
para el programa de formacién de recursos humanos. Facilitar el acceso de los paises de America Latina a los beneficios
tecnolégicos de los dominios de los aceleradores de particulas, los detectores y la tecnologia de la informacion. Fortalecer la
integracion entre lasa comunidades de fisicos y tecnélogos de Europa y de America Latina. Integrantes: Daniel Oscar Carrica
(Responsable); Gustavo Uicich; Ignacio Carugati; Jonatan Fischer; Mario Benedetti; Nicolds Wassinger; Roberto Petrocelli;
Rogelio Garcia Retegui; Sebastian Maestri; Sergio Gonzalez. Financiador: ; Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y
Técnicas - CONICET (Apoyo financiero); Agencia Nacional de Promocién Cientifica y Tecnolégica - ANPCYT (Apoyo financiero).



2002 - 2008
1996 - 1999
1993 - 1995
1993 - 1994

CONTROL DE MOVIMIENTO.

Descripcién: Dentro del Control de Movimiento, se encuentra el control de variables mecénicas, como posicion, velocidad,
aceleracion y jerk. En los procesos de automatizacion industrial y otras aplicaciones especificas, es necesario controlar estas
variables lo que involucra dos areas tematicas: adquisicién de variables y motorizacion para poder corregir. En cuanto a la
adquisicion se investigaran técnicas de adquisicion de sefiales inmersas en ruido que permitan atenuar el mismo aun cuando no
cumplan el Teorema de Nyquist. En cuanto a la motorizacion se continuara con los accionamientos incrementales de alta
performance, donde los excitadores chopper producen ripple de corriente considerable o frecuencias de ripple altas, que resulta
en una menor vida Gtil del motor y en un menor rendimiento. Se investigaran excitadores que mejoren esto. Finalmente, en el
posicionamiento preciso de mlltiples ejes a altas velocidades, el tiempo de procesamiento provoca discontinuidades en los
perfiles de velocidad que se acentian con la velocidad. Se proponen algoritmos mas eficientes para reducir el tiempo de
procesamiento. Otro tema, pero con mayor impacto industrial, es el referente a la aplicacion de normativa internacional a
magquinas basadas en control de movimiento. Un caso particular son las maquinas envasadoras que son una herramienta
fundamental en el proceso productivo de cualquier industria alimenticia. Se desarrollara una investigacién/transferencia destinada
al estudio y aplicacion de normativa internacional en la producciéon de maquinas envasadoras, especialmente en los procesos
gue involucran control de movimiento. Integrantes: Daniel Oscar Carrica (Responsable); Marcos Funes; Mario Benedetti; Patricio
Donato; Roberto Petrocelli; Rogelio Garcia Retegui; Sebastian Maestri. Financiador: Universidad Nacional de Mar del Plata -
MDP (Apoyo financiero); Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas - CONICET (Beca); Agencia Nacional de
Promocion Cientifica y Tecnolégica - ANPCYT (Apoyo financiero).

CONTROL DE ALINEACION DE UN ACELERADOR LINEAL DE PARTICULAS.

Descripcion: El CERN esta estudiando un nuevo acelerador de particulas de tipo lineal (CLIC) para obtener colisiones entre
electrones y positrones con energias en el rango de los TeV. El CLIC, que poseerd una longitud de 32 Km., se basa
funcionalmente en el método del doble acelerador. La potencia de microondas pulsadas es extraida de uno de los aceleradores
(Drive Beam) e inyectada en el acelerador principal (Probe Beam). La ventaja del CLIC radica en la posibilidad de concentrar el
haz de particulas en una seccion mas reducida que en el acelerador circular. Esto permite obtener particulas con mayor energia.
Pero como contrapartida existen serias exigencias en cuanto a la alineacién del haz de particulas ya que se requiere una
tolerancia de 10 micrones a lo largo de la longitud del acelerador. Para lograr tal tolerancia es necesario un sistema de alineacion
activa capaz de compensar las perturbaciones de posicion. El sistema de alineacion se fundamenta en un conjunto de sensores
que detectan la posicién de las cavidades del haz. Luego de un adecuado procesamiento de la informacion se obtiene el
movimiento que se debe operar sobre los elementos del acelerador a través de motores paso a paso. Hasta ahora se ha
experimentado el principio funcional del CLIC en el CTF2 (CLIC Test Facilities 2), cuya longitud es de 5,6 mts. La electrénica de
alineacion del CTF2 incluye 34 placas. Este conjunto se encarga de adquirir y procesar 134 sefiales y de accionar a través de
perfiles de velocidad 70 motores paso a paso. La comunicacion entre los sistemas se realiza en forma serie a través de fibra
Optica. La elevada cantidad de motores, sensores y placas electrénicas involucradas en el CTF2 es multiplicada 700 veces en la
versién definitiva. Esto trae aparejado dificultades en la instalacién, y mantenimiento del sistema. Por lo que se requiere un
sistema flexible, modular y amigable, basado en PC, capaz de verificar en forma répida el funcionamiento de los sensores,
motores o plaquetas electrénicas que conforman el CLIC. El sistema de control de alineacién esta basado en un DSP que se
comunica con una procesador de mayor jerarquia a través de un protocolo cientifico. EI DSP también se comunica en forma serie
a través de fibra éptica con los subsistemas de adquisicién y accionamiento. A partir de los datos provenientes del procesador
mas jerarquico, el DSP ejecuta los correspondientes procedimientos o funciones. La mayoria de las funciones involucran
adquisicion de sensores y o movimiento de motores. A fin de obtener un sistema modular, compacto, flexible y programable se
han utilizado tecnologias FPGA (Field Programmable Gate Array) y DSP. Todos los bloque funcionales mencionados excepto los
convertidores de sefiales dpticas en eléctricas son implementados en una FPGA 4006E de XILINX. En cuanto al DSP se utiliza el
TMS320C31 de TEXAS que es de punto flotante de 24 bits de palabra y 50ns de tiempo de procesamiento por instruccion.
Integrantes: Daniel Oscar Carrica (Responsable); Gustavo Gonnet; Gustavo Uicich; Marcos Funes; Mario Benedetti; Roberto
Petrocelli; Sergio Gonzélez; Walter Kloster. Financiador: Universidad Nacional de Mar del Plata - MDP (Apoyo financiero);
Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas - CONICET (Beca); Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas
y Técnicas - CONICET (Apoyo financiero); Agencia Nacional de Promocion Cientifica y Tecnolégica - ANPCYT (Apoyo
financiero).

ADVANCED ROBOT CONTROL WITH MULTISENSOR INTEGRATION (ROCOMI).

Descripcién: Proyecto conjunto Europeo-Latinoamericano financiado por la Unién Europea. Objetivos: ROCOMI se orienta a la
integracion de datos proveniente de diferentes sensores para disefiar sistemas de control avanzados para robots. La idea es usar
la integracion multisensorial para controlar el movimiento de un robot en un ambiente no estructurado. El sistema de control del
robot ha sido evaluado a través de la experimentacion. Se trataron los siguientes temas: adquisicion y procesamiento de
diferentes sefiales provenientes de sensores, incluyendo sefiales de video y fuerza; disefio de los algoritmos de control; control
de accionamientos para robots; adaptacién a ambientes no estructurados. Resultados: luego de una completa revisién de la
literatura de los sistemas de control de fuerza de robots, se implementaron los esquemas mas conocidos usando apropiados
simuladores y configuraciones de robots. Uno de los objetivos del proyecto fue investigar la posibilidad de reemplazar los tipicos
motores cc por los motores ca en las articulaciones del robot. Se experimentd con varios prototipos que probaron este approach.
El proyecto impulsé dos eventos internacionales: ECLA'93 y ECLA'94. Los grupos involucrados en el ROCOMI publicaron 15
papers en revistas y conferencias internacionales. Integrantes: Daniel Oscar Carrica (Responsable); Eduardo Paduén; Gustavo
Uicich; Joaquin Fernandez Rovira; José Luis Gomez Costa; Juan Manuel Lorenzo; Mario Benedetti; Walter Kloster. Financiador:
Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas - CONICET (Apoyo financiero); Unién Europea - COMISION
EUROPEA (Apoyo financiero).

GENERADOR DE OZONO.

Descripcién: Sistema de generaciéon de ozono con tecnologia de alta frecuencia, destinado a la purificacion de aguas
embotelladas. El sistema desarrollado fue, en primera instancia, realizado para un conjunto de empresas de la industria de las
bebidas, por un monto de 180.000 U$S. En el proyecto se entregaron 5 unidades de generacion de ozono, destinadas a la
inyeccion de ozono en aguas destinadas a embotellado. Luego, el know-how fue vendido a una empresa nueva, nacida del seno
de la universidad, que se dedic a la fabricacién de equipos de generaciéon de ozono. La empresa, hoy una sociedad an6nima
independiente de la universidad, actualmente exporta equipos de ozono a toda América Latina y Estados Unidos. El ozono es un
gas oxidante poderoso. Su gran poder bactericida, muy superior al cloro, y su rapida descomposicién a oxigeno lo hace muy
adecuado para la industria alimenticia, dado que no deja subproductos indeseables. Integrantes: Mario Benedetti (Responsable);
Daniel Oscar Carrica; Alejandro Rudometkin; Eduardo Blotta; Gustavo Uicich; Walter Kloster.
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CONTROL DIGITAL DE LAS FUENTES DE CORRIENTE DE LOS IMANES DE LOS

ACELERADORES DEL CERN.

Descripcion: Constituye el primer sistema de control digital que se realizé en fuentes de corriente para imanes de aceleradores
del mundo. El aporte tuvo trascendencia mundial y permiti6 mejorar radicalmente el control de las fuentes, que son clave para la
obtencion de la trayectoria circular de las particulas. De ahi en mas se pudo cambiar los parametros de las fuentes en forma
inmediata y flexible, a diferencia de la realidad anterior. Ademas, el control digital permiti6 incorporar estrategias de control mas
sofisticadas y obtener resultados mejores en el desempefio de la corriente especialmente en cuanto a la precision. El candidato
actu6 como Codirector y principal ejecutor del proyecto. Integrantes: Mario Benedetti (Responsable); Daniel Oscar Carrica;
Alejandro Rudometkin; Gustavo Uicich.

INSTRUMENTACION DE MAQUINAS TEXTILES.

Descripcion: Desarrollo de sistemas gréaficos interactivos para el disefio y produccion (integrados) de productos textiles. En una
época donde la importacion de maquinas con gran tecnologia era casi imposible debido al tipo de cambio alto, este proyecto
permiti6 el desarrollo de un sistema de disefio gréafico capaz de entregar la informacién propia del proceso textil a la maquina
textil, en el propio lenguaje de la misma. El sistema de disefio gréfico era necesario para la confeccion de prendas con motivos y
dibujos en el propio tejido. El desarrollo permitié el beneficio de empresas del sector de prendas de tejidos de punto ya que se
fabricaron 27 unidades del sistema que fueron instaladas en Mar del Plata y Buenos Aires. Integrantes: Mario Benedetti
(Responsable); Daniel Oscar Carrica; Alejandro Rudometkin; Eduardo Blotta.

INSTRUMENTACION EN CALIDAD DE POLVORAS.

Descripcién: Desarrollo de un sistema de evaluacion de la calidad de la pélvora, a través de la medicion de la presion ante la
ignicién de la propia polvora en un recinto cerrado. La adquisicion de la variable presion asi como otras variables accesorias, es
seguida de un procesamiento complejo de estas sefiales. El ruido eléctrico inherente a la medicién asi como la alta velocidad del
proceso hacen necesario un sistema de adquisicion de muy alta velocidad que pueda comunicarse con el sistema de computo.
Adicionalmente, este sistema requiere de un amplificador de carga de alta precision, ya que la sefial de presion se obtiene a
través de un sensor piezoeléctrico. El sistema fue transferido a empresas privadas que fabrican pdlvoras y explosivos (2
unidades, una para Orbea, otra para Linea RD) y a Fabricaciones Militares (3 unidades). Integrantes: Mario Benedetti
(Responsable); Daniel Oscar Carrica; Alejandro Rudometkin; Marcelo Lépez; Veronica Morgenstern.

INSTRUMENTACION APLICADA A METALURGIA.

Descripcién: Distintos instrumentos muy especificos se desarrollaron para la investigacion en el area de materiales y de
metalurgia. Los mismos fueron entregados al Instituto de Ciencia de los Materiales (CONICET). Entre los instrumentos
desarrollados se puede citar a un Fractometrimetro y a un Medidor de Propiedades Magnéticas. El Fractometrimetro consistié en
un sistema de traccién controlada, que ademas poseia sensores para detectar la evolucion de las fisuras mecanicas del material,
y en funcién de ellas, ajustaba la fuerza de traccion. El Medidor de Propiedades Magnéticas es un sistema capaz de medir el
valor de permeabilidad paramagnética de materiales austeniticos utilizados en la industria metallrgica. Integrantes: Mario
Benedetti (Responsable); Daniel Oscar Carrica; Veronica Morgenstern. Financiador: Consejo Nacional de Investigaciones
Cientificas y Técnicas - CONICET (Beca).

Francés (Bien), Inglés (Bien).
Francés (Bien), Inglés (Bien).
Francés (Bien), Inglés (Bien).
Francés (Bien), Inglés (Bien).

6 PREMIOS Y TITULOS

2008

Distincién al Mérito Ciudadano, Municipalidad del Partido de General Pueyrredén (Mar del Plata). Se
cita el texto de la ordenanza O-13120 del Honorable Consejo Deliberante: “Otérgase la “Distincion al
Mérito Ciudadano” a los investigadores Mario Benedetti, Daniel Oscar Carrica y Gustavo César Uicich
por su gestion, direccion y labor cientifica de caracter internacional en el proyecto denominado Large
Hadron Collider, conocido como “La Maquina de Dios”.
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Investigacion Nuclear). La transferencia asciende a un monto de 65.000 euros. El informante actué como Codirector
del proyecto.

DANIEL OSCAR CARRICA, GUSTAVO UICICH, MARCOS FUNES, MARIO BENEDETTI, ROBERTO
PETROCELLI, WALTER KLOSTER, ROGELIO GARCIA-RETEGUI, NICOLAS WASSINGER. Fuente de
alimentacion pulsada para aceleradores de particulas, 2005 A 2009. Actualmente se esta realizando otro proyecto
de investigacién que ademas constituye una transferencia que se denomina Fuente de alimentacion pulsada para
aceleradores de particulas. Esta destinada a un nuevo acelerador lineal de particulas del CERN (Organizacion
Europea de Investigacion Nuclear), de menor envergadura que el CLIC, que se denomina LINACA4. El citado trabajo
es una exigente fuente, de caracteristicas imposibles de obtener con las topologias circuitales actuales (2000 A,
3000V, con flanco de subida de 800 ns, flan top de 1 us. Por lo que es necesario realizar una investigacion y
desarrollo. Actualmente la fuente esta en estado prototipico. La transferencia asciende a un monto de 17.500
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Francos Suizos, méas los materiales, mas equipamiento de testeo. En este caso el informante se desempefia como
Codirector del proyecto.

DANIEL OSCAR CARRICA, DANIEL CALCOEN, GUSTAVO UICICH, MARCOS FUNES, MARIO BENEDETTI,
ROBERTO PETROCELLI, SERGIO GONZALEZ. Controlador de trafico vehicular urbano. Se realizé entre los afios
2003 y 2005. Se realizé para la Municipalidad de Mar del Plata. Se implementaron tres prototipos que actualmente
estan funcionando en la Municipalidad. EI monto de la transferencia fue de $ 18.000.- El informante actué como
Codirector del proyecto.

DANIEL OSCAR CARRICA, DANIEL CALCOEN, MARCOS FUNES, MARIO BENEDETTI. Banco de testeo de
motores de combustion. 2003. Realizado para empresas productoras de motores de Automdviles. La suma total de
la transferencia ascendié a 28.000 U$S. Se realiz6 entre 2000 y 2003. El informante actu6 como Codirector del
proyecto.

DANIEL OSCAR CARRICA, MARIO BENEDETTI, GUSTAVO UICICH. Control de Alineacién de un Acelerador
Lineal de Particulas. 2000. Demandé mas de cuatro afios, entre 1996 y 2000. Y constituyé el logro de una
alineacion de toda la estructura del acelerador lineal con una precision de 10 micrones. Esto se realizdé en un
acelerador a escala de 32 metros. El acelerador definitivo se construira en 2015 y poseera una longitud de 32000
metros (32 km). Sera el acelerador mas evolucionado del mundo y constituira el futuro de los aceleradores, por lo
gue suplantara al actual monstruo que es el LHC, denominado la Maquina de Dios. Actualmente el CERN esta
dedicado a este nuevo desafio. El informante actué como Director y principal ejecutor del proyecto.

DANIEL OSCAR CARRICA, ALEJANDRO RUDOMETKIN, GUSTAVO UICICH, MARIO BENEDETTI, EDUARDO
BLOTTA. Generador de Ozono. 1993. Investigacion y desarrollo de un Nuevo Sistema de Produccion de Ozono. El
mismo se realizé entre 1992 y 1995. Es una transferencia de tecnologia que efectivamente se financié con dinero
aportado por empresas que solicitaron el sistema. El monto involucrado total fue de 230.000 U$S y permitié ademas
la fundacion de una nueva empresa tecnoldgica que se instal6 en Mar del Plata, UNITEK SA que se dedica
actualmente a la produccién de equipos de ozonizacion. Esta empresa es de alta tecnologia y exporta a EEUU,
México, Brasil, Bolivia, Chile y Peru. Es la empresa lider en estos sistemas en Argentina. El informante actu6 como
Codirector del proyecto.

DANIEL OSCAR CARRICA, MARIO BENEDETTI, GUSTAVO UICICH. Control Digital de Fuentes de Corriente de
Aceleradores circulares de Particulas. 1991. Constituy6 el primer sistema de control digital que se realiz6 en fuentes
de corriente para imanes de aceleradores del mundo. El aporte tuvo trascendencia mundial y permiti6 mejorar
radicalmente el control de las fuentes, que son clave para la obtencion de la trayectoria circular de las particulas. De
ahi en mas se pudieron cambiar los parametros de las fuentes en forma inmediata y flexible, a diferencia de la
realidad anterior. Ademas, el control digital permitié incorporar estrategias de control mas sofisticadas y obtener
resultados mejores en el desempefio de la corriente especialmente en cuanto a la precision. Este trabajo se realizé
durante los afios 1990 y 1991. El informante actué como Codirector y principal ejecutor del proyecto.

DANIEL OSCAR CARRICA, ALEJANDRO RUDOMETKIN, EDUARDO BLOTTA, MARIO BENEDETTI, VERONICA
MORGENSTERN. Sistema de disefio grafico para maquinas textiles. 1987. El desarrollo tecnolégico en cuestion se
realizé para la cdmara de empresas textiles del Mar del Plata y consistié en el desarrollo del hardware y software
para el disefio grafico y la posterior produccion textil. El monto total de la transferencia fue de 12.000 U$S. El
informante actué como participante del proyecto.

DANIEL OSCAR CARRICA, ALEJANDRO RUDOMETKIN, MARCELO LOPEZ, EDUARDO BLOTTA, MARIO
BENEDETTI, VERONICA MORGENSTERN. Sistema de medicién de calidad de polvoras. 1987 al 2006. Se
transfirio a las siguientes empresas: Fanazul (Azul) 1988, Fca Militar Villa Maria (Cérdoba) 1989, ORBEA (Quilmes
y San Juan, aunque la empresa ya no opera mas) 1989 y Linea RD (Tucuman) 2006. La suma de los trabajos
asciende a los 40.000 U$S. El informante actu6 como Codirector del proyecto en las primeras tres instancias y
como director en la Gltima.

DANIEL OSCAR CARRICA, MARIO BENEDETTI. Medidor de Propiedades Magnéticas. 1985. El Medidor de
Propiedades Magnéticas es un sistema capaz de medir el valor de permeabilidad paramagnética de materiales
austeniticos utilizados en la industria metallrgica.. Fue el primer trabajo de transferencia realizado por el informante.

7.3 TRABAJOS DIRIGIDOS/TUTORIAS CONCLUIDAS

7.3.1 Doctorado

MARCOS FUNES. Dispositivos l6gicos programables aplicados a Electrénica de Potencia. 2007. Tesis (Doctorado
en Ingenieria Mencion Electrénica) - Universidad Nacional de Mar del Plata, Consejo Nacional de Investigaciones
Cientificas y Técnicas. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

SERGIO GONZALEZ. Nuevas Técnicas en el Accionamiento de Maquinas de Movimiento Incremental. 2006. 230 f.
Tesis (Doctorado en Ingenieria Mencion Electrénica) - Universidad Nacional de Mar del Plata, Comisién de
Investigaciones Cientificas de La Pcia de Bs As. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

ROGELIO GARCIA RETEGUI. Converter topologies for high performance current pulsed sources. 2009. 290 f. Tesis
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16

17

18

19

20

21

22

23

(Doctorado en Ingenieria Mencién Electronica) - Universidad Nacional de Mar del Plata, Consejo Nacional de
Investigaciones Cientificas y Técnicas, Tutores: Mario Benedetti y Daniel Carrica.

SEBASTIAN MAESTRI. Control de Potencia: Modelizacion y control digital alineal para plantas de alta potencia.
2009. Tesis (Doctorado en Doctorado en Ingenieria Mencion Electrénica) — Universidad Nacional de Mar del Plata,
Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas. Tutores: Mario Benedetti y Daniel Carrica.

7.3.2 Pregrado

MAURICIO DE NOIA. Nuevo Driver para Motores Paso a Paso. 2004. 213 f. Tesina. Universidad Nacional de Mar
del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

JUAN REBELLI,. Nuevo Driver para motores paso a paso. 2004. 213 f. Tesina. Universidad Nacional de Mar del
Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

ROGELIO GARCIA RETEGUI. Nuevo Control de Corriente para Filtros Activos destinados a Redes Eléctricas.
2003. Tesina. Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

ALEJANDRO STORNINI. Nuevo Control de Corriente para Filtros Activos destinados a Redes Eléctricas. 2003. 189
f. Tesina. Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

ANGEL GONZALEZ. Control de una Planta de Tratamiento de Agua (La Serenisima). 2002. 139 f. Tesina.
Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

DARIO BALINA. Driver Choppeado eficiente para Motores Paso a Paso. 2002. 184 f. Tesina. Universidad Nacional
de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

DIEGO LAXALDE. Nuevo Algoritmo para el accionamiento eficiente de Maquinas Incrementales. 2002. 153 f.
Tesina. Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

ALVARO ESTEVES. Nuevo Algoritmo para el accionamiento eficiente de Maquinas Incrementales. 2002. 153 f.
Tesina. Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

FERNANDO GALANDRINI. Drivers para Motores Paso a Paso. 2001. 139 f. Tesina. Universidad Nacional de Mar
del Plata, Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

DIEGO GATTI. Updating del Subsistema de Control de la Regulacion de Alineacion del Acelerador Lineal CLIC.
2001. 153 f. Tesina. Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

SERGIO GONZALEZ. Accionamiento de multiples motores paso-a-paso con perfil de velocidad. 1999. Tesina.
Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

DIEGO MARTINEZ. Sistema de posicionamiento para matriciado de lentes Opticas basado en accionamientos paso-
a-paso. 1998. Tesina. Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

MARTIN DE LA RIVA. Sistema de posicionamiento para matriciado de lentes épticas basado en accionamientos
paso-a-paso. 1998. Tesina. Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

HECTOR GUTIERREZ. Sistema de Test y mantenimiento basado en PC para la alineacién de un acelerador lineal
de particulas. 1998. Trabajo de conclusién de curso (Pregrado en ING. EN ELECTRONICA) - Universidad Nacional
de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

ALEJANDRO GARIN. Control Fuzzy aplicado al Control de Velocidad de un Motor CA. 1996. 138 f. Tesina.
Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

GUSTAVO FERNANDEZ. Control Fuzzy aplicado al Control de Velocidad de un Motor CA. 1996. 138 f Tesina.
Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

MARTIN GALPARSORO. Digital Signal Processor (DSP) aplicado a la transformacion de coordenadas geométricas
y gestién de adquisicion de palabras de 16 bits. 1996. Tesina. Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel
Oscar Carrica.

ARIEL CABRAL. Digital Signal Processor (DSP) aplicado a la transformacién de coordenadas geométricas y gestion
de adquisicién de palabras de 16 bits. 1996. Tesina. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

ROBERTO PALACIOS. Inversor de potencia (20 KVA) aplicado a Motores de CA. 1996. 187 f. Tesina. Universidad
Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

DANIEL CALCOEN. Inversor de potencia (20 KVA) aplicado a Motores de CA. 1996. 187 f. Tesina. Universidad
Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

EDUARDO PADUAN. Sistema flexible para ensayo de Control vectorial de motores CA. 1994. 215 f. Tesina.
Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

JUAN MANUEL LORENZO. Sistema flexible para ensayo de Control Vectorial de motores CA. 1994. 215 f. Tesina.
Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

FERNANDO ITURRIZ. Sistema de Control Vectorial de Motores CA. 1993. 190 f. Tesina. Universidad Nacional de
Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

7.3.3 Iniciacién Cientifica

MARCOS FUNES. FPGA aplicadas a Convertidores de Potencia. 2002. Iniciacion Cientifica (Pregrado en
Laboratorio de Instrumentacion y Control) - Universidad Nacional de Mar del Plata, Agencia Nacional de Promocién



Cientifica y Tecnoldgica. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

2 SERGIO GONZALEZ. Control de maquinas incrementales. 2001. Iniciacion Cientifica, Universidad Nacional de Mar
del Plata, Agencia Nacional de Promocion Cientifica y Tecnoldgica. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

3 JOAQUIN FERNANDEZ ROVIRA. Técnicas de Vectores Espaciales. 2001. Iniciacion Cientifica. Universidad
Nacional de Mar del Plata, Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas. Tutor: Daniel Oscar
Carrica.

4 GUSTAVO GONNET. Control de Alineacion de un Acelerador Lineal de Particulas. 1997. Iniciacion Cientifica
(Pregrado en Laboratorio de Instrumentacion y Control) - Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel
Oscar Carrica.

5 JUAN MANUEL LORENZO. Arquitecturas Inteligentes aplicadas al Control de Motores de Corriente Alterna. 1995.
Iniciacion Cientifica (Pregrado en Laboratorio de Instrumentacion y Control) — Universidad Nacional de Mar del
Plata, Universidad Nacional de Mar del Plata. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

7.3.4 Trabajos dirigidos/tutorias de otra naturaleza

1 PATRICIO DONATO. Desarrollo de mediciones aplicadas a la certificacion de normas europeas y americanas sobre
aspectos electronicos de las maquinas envasadoras. 2005. Trabajo dirigido/tutoria de otra naturaleza.
Tecmar Sa, Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas. Tutor: Daniel Oscar Carrica.

8 DATOS COMPLEMENTARIOS

8.1 JURADO/COMISIONES EVALUADORAS
8.1.1 Tesis de Maestria

1 DANIEL OSCAR CARRICA, RICARDO FUENTES FUENTEALBA. Participaciébn en comités de Fernando
Issouribehere. Medicion, caracterizacién y compensacion de flicker en hornos de arco eléctrico. 2006. Disertacion
(Maestria en Ingenieria Eléctrica) - Universidad Nacional de La Plata.

2 DANIEL OSCAR CARRICA. Participacion en comités de Mauricio Tonelli. Modulador Vectorial de Inversores de
Potencia. 2004. Disertacion (Maestria en Ingenieria) - Universidad Nacional de La Plata.

3 DANIEL OSCAR CARRICA. Participacion en comités de Gerardo Sanchez Ayala. Control y observacién de una
magquina sincronica de iman permanente. 2002. Disertacion (Maestria en Control de Sistemas) — Universidad
Nacional del Sur.

4 DANIEL OSCAR CARRICA. Participacion en comités de Sergio A. Gonzalez. Amplificador de potencia con técnicas
de conmutacion aplicado a un transmisor de telemetria. 2001. Disertacion (Maestria en Ingenieria) - Universidad
Nacional de La Plata.

8.1.2 Tesis de Doctorado

1 DANIEL OSCAR CARRICA, GERARDO ACOSTA. Participacion en comités de Roberto Daniel Fernandez. Control
de granjas edlicas conectadas a redes débiles. 2008. Tesis (Doctorado en Ingenieria) - Universidad Nacional de La
Plata.

8.2 PARTICIPACION EN COMITES DE EVALUACION

1 Evaluador de Becas de Investigacion. 2006. Universidad Nacional de Mar del Plata.

2 Jurado docente titular. 2000. Universidad Nacional de Mar del Plata.

3 Evaluador de Proyectos de Investigacion cientifica y tecnolégica.1998. Agencia Nacional de Promocion Cientifica y
Tecnoldgica.

4 Reviewer of IEEE Tr. on Industrial Electronics. 1997. Institute of Electrical And Electronic Engineers.

5 Jurado docente titular Concurso Publico. 2005. Universidad Nacional de Mar del Plata.

6 Jurado docente titular Concurso Publico. 2003. Universidad Nacional de Mar del Plata.

7 Evaluador de Becas de Investigacion de la Universidad Nacional de Mar del Plata. 2007. Universidad Nacional de
Mar del Plata.

8 Evaluacion de informe final de proyecto de investigacion. 2004. Universidad Tecnoldgica Nacional.

9 Evaluador de la Comision de Ingenieria en el Proceso de Categorizacion Region Centro Oeste. 2004. Ministerio de

Cultura Y Educacion.
10 Evaluador de Proyectos de Investigacion cientifica y tecnolégica ANPCyT. 2000. Agencia Nacional de Promocién
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Cientifica y Tecnoldgica.

Evaluador de Becas de Investigacion. 1999. Universidad Nacional de Mar del Plata.

Evaluador de Proyectos de Investigacion Cientifica y Tecnoldgica de la ANPCyT. 1999. Agencia

Nacional de Promocién Cientifica y Tecnoldgica.

Evaluacién académica de expedientes - Comisiébn Asesora Cs. Agrop. Ingenieria y Arquitectura. 1998.
Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas.

Reviewer IEEE Tr. on Industrial Electronics. 1998. Institute of Electrical and Electronic Engineers.

8.3 TRABAJOS DIRIGIDOS/TUTORIAS EN MARCHA

8.3.1 Doctorado

JONATAN FISCHER. Mejora de la Calidad de la Energia. Estimacion on-line de corrientes de linea para aplicacion
en Filtros Activos de Potencia (APF). Inicio: 2008. Tesis (Doctorado en Ingenieria Mencion Electrénica) -
Universidad Nacional de Mar del Plata, Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas.
(Cotutor/asesor).

NICOLAS WASSINGER. Nuevas Topologias de Convertidores para Fuentes Pulsadas de Altas Prestaciones. Inicio:
2008. Tesis (Doctorado en Ingenieria Mencién Electrénica) - Universidad Nacional de Mar del Plata, Consejo
Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas. (Tutor).

MARIO HERRAN. Control corriente en sistemas de Inyeccion de energia a la red. Inicio: 2009. Tesis (Doctorado en
Ingenieria Mencion Electrénica) - Universidad Nacional de Mar del Plata, Consejo Nacional de Investigaciones
Cientificas y Técnicas. (Cotutor/asesor).

8.3.2 Iniciacién Cientifica

SERGIO GONZALEZ. Inyeccion de energia a las redes eléctricas. Inicio: 2006. Iniciacion Cientifica (Pregrado en
Investigador Asistente) - Consejo Nacional de Investigaciones Cientificas y Técnicas, Consejo Nacional de
Investigaciones Cientificas y Técnicas. (Tutor).

8.3.3 Trabajos dirigidos/tutorias de otra naturaleza

JUAN KRZEMIEN. Estimadores en control de motores de induccion. Inicio: 1999. Trabajo dirigido/tutoria de otra
naturaleza, Universidad Nacional de Mar del Plata. (Tutor).
WALTER KLOSTER. Estimadores en control de motores de induccion. Inicio: 1997. Trabajo dirigido/tutoria de otra
naturaleza, Universidad Nacional de Mar del Plata. (Tutor).



