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Contenidos Analiticos:

1. Concepto de Sistema de Control. Clasificacion de sistemas: Lazo abierto y cerrado,
mono y multivariable, lineales y nolineales. Fundamentacion matematica.

2. Modelos matematicos para sistemas SISO. Funciones de transferencia en el plano S.
Algebra de bloques. Analogias eléctricas, mecéanicas, térmicas e hidraulicas.
Componentes de sistemas de control.

3. Analisis clasico de sistemas continuos. Sistemas de primer y segundo orden. Polos
dominantes. Error de estado estacionario. Tipos de sistema. Coeficientes estaticos de
error. Coeficientes generalizados. Indices de performance (IAE, ITAE, etc.).

4. Estabilidad de sistemas continuos. Estabilidad absoluta y relativa. Métodos de Routh y
Lugar geométrico de raices. Métodos frecuenciales de andlisis de estabilidad: Nyquist y
Bode. Margenes de estabilidad.

5. Compensacion en cascada de sistemas continuos. Especificaciones. Compensacion
por adelanto de fase. Compensacién por atraso y realimentacién. Uso de diagramas de
lugar de raices y Bode.

6. Controladores industriales PID. Efectos sobre las caracteristicas del sistema. Ajuste.

7. Concepto de Estado. Formulacion general del Modelo de Estados. Vinculacion entre los
sistemas fisicos y la descripcion por Modelo de estados. Modelos de estado de sistemas:
eléctricos, térmicos, hidraulicos y mecanicos.

8. Obtencion del Modelo de Estados. Formas canénicas. Transformacion de estados:
Realizaciones. Interpretacion en el espacio de estados. Vinculacion entre los modos
naturales del sistema y autovalores y autovectores.

9. Resolucién temporal de la Ecuacién de Estados. Matriz de transicion de estados.
Andlisis en el dominio temporal y de Laplace.

10. Controlabilidad y Observabilidad: concepto y criterios para su determinacion. Efectos
de las cancelaciones.

11. Control por realimentacion del Vector de Estados. Asignacion de polos. Analisis del
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error de estado estacionario en sistemas descriptos por variables de estado. Extension
del modelo de estado para inclusion de accion integral.
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