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Contenidos Analiticos:

1. INTRODUCCION

¢ Qué es la electronica de potencia? La electrénica de potencia y la electronica lineal.
Naturaleza interdisciplinaria de la electrénica potencia. Evolucion histérica del siglo XX al
siglo XXI. Metas y métodos de la conversidn de energia eléctrica. Clasificacion de los
convertidores de potencia eléctrica.

2. CONVERSION CA-CC — RECTIFICADORES CONTROLADOS

Rectificador de media onda, onda completa y trifasico. Cargas: resistiva, resistiva-
inductiva, resistiva inductiva y generador de continua. Régimen de conduccién continua y
discontinua. Diodo de rueda libre. Efecto de la inductancia del generador.

3. CONVERSION CC-CC — FUENTES CONMUTADAS

Topologias para conversion CC-CC. El convertidor directo y el convertidor indirecto.
Criterios de eleccién de los elementos reactivos, esfuerzos sobre los dispositivos de
conmutacién. Conducciéon continua y discontinua. Convertidores basicos con un solo
interruptor: reductor, elevador y reductor elevador. Convertidores aislados de la fuente
primaria. Convertidor forward y convertidor flyback.

4. CONVERSION CC-CA — INVERSORES AUTONOMOS

Topologias de inversores de tensién: medio puente, puente completo, puente trifasico.
Inversor de onda cuadrada, distorsiébn armonica. Técnicas de control de amplitud.
Modulacién por anchura de impulsos (PWM)

5. CONTROL DE MOTORES DE CORRIENTE CONTINUA

Caracteristicas basicas del motor de CC: modelo estético y dinamico. Caracteristicas del
grupo con-vertidor-motor de CC con excitacién independiente. Control de velocidad en
lazo cerrado. Sistemas de regulacién de velocidad de 2 y 4 cuadrantes.

6. CONTROL DE MOTORES DE INDUCCION

Caracteristicas basicas del motor de induccion: modelo estatico. Técnicas de control de
velocidad para motores asincrénicos. Control de velocidad: a) por variacion de tension
estatdrica, b) por varia-cion de resistencia rotérica (tensién rotorica), c) por variacion de
frecuencia estatorica y con relacion tension —frecuencia constante. Control de velocidad
de lazo cerrado.
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